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  Un système triple est une opération ternaire sur un espace vectoriel vérifiant des axiomes donnés. 
Les exemples les plus importants sont les systèmes triples de Lie et les systèmes triples de Jordan 
qui ont été introduits par N. Jacobson en 1949 pour étudier les sous-espaces des algèbres 
associatives stable sous les triples commutateurs et anti-commutateurs. Ces systèmes triples vérifient 
des axiomes de symétrie et une identité type Jacobi, appelée identité fondamentale ou Filippov-
Jacobi,  pour les système triples de Lie et de type Jordan pour les systèmes de Jordan. Les aspects 
géométriques de ces algèbres résident dans leurs liens avec les espaces symétriques. Les systèmes 
triples de Lie découlent de l’étude des espaces tangents aux espaces symétriques, tout comme les 
groupes de Lie conduisent aux algèbres de Lie.  La correspondance et une théorie de structure dans 
le cas des systèmes triples de Lie ont été établies par Lister et dans le cas Jordan par Loos dans les 
années 70. Depuis de nombreuses études ont été consacrées à ces structures.  
 
L’objectif de cette thèse est d’étudier la classification, la cohomologie et les déformations de certaines 
classes de systèmes triples et d’explorer certaines propriétés géométriques en termes de structures 
algébriques. Il s’agit également d’étudier les liens entre les différentes structures, ainsi qu’au moyen 
de différents opérateurs comme les opérateurs de Rota-Baxter ou leurs généralisations. Notons que 
les études existantes sont effectuées en général sur des corps de caractéristique 0.  Dans cette thèse, 
nous allons également explorer la caractéristique positive. 
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